附件二

报价汇总表

（最终投标报价）

申报人（章）：                                     单位：人民币元

	标段
	项目名称
	数量
	单位
	规格型号
	制造生产商
	投标单价（元）
	投标小计

（元）

	1
	偏振光实验系统
	6
	台
	
	
	
	

	2
	机器视觉教学科研创新实验
	2
	套
	
	
	
	

	3
	智能小车开发套件
	10
	套
	
	
	
	

	4
	四足爬行机器人研究平台
	4
	套
	
	
	
	

	5
	六足爬行机器人研究平台
	3
	套
	
	
	
	

	6
	教学机器人完整套件
	10
	套
	
	
	
	

	7
	行星式球磨机
	1
	台
	
	
	
	

	8
	管式炉
	1
	台
	
	
	
	

	9
	水热合成反应釜（高压反应釜）
	20
	台
	
	
	
	

	10
	高速离心机
	1
	台
	
	
	
	

	11
	超纯水系统
	1
	台
	
	
	
	

	12
	超净工作台
	1
	台
	
	
	
	

	13
	高压蒸汽灭菌器
	1
	台
	
	
	
	

	14
	磁力搅拌器
	1
	台
	
	
	
	

	15
	电子天平
	1
	台
	
	
	
	

	16
	移液器
	1
	台
	
	
	
	

	17
	无油真空泵
	1
	台
	
	
	
	

	18
	化学实验台
	1
	台
	
	
	
	

	19
	分析天平
	5
	台
	
	
	
	

	20
	虚拟仪器创新实验套件　
	12
	台
	
	
	
	


申报人（盖章）

法定代表人或委托代理人（签字或盖章）

日期：
招标设备主要性能指标
	标段
	项目名称
	数量
	主要技术指标
	技术响应
	投标单价（元）
	投标小计

（元）

	1
	偏振光实验系统
	6
	1. 技术指标及规格参数
1.1 光源
   氦氖激光器及支架，632.8nm， TEM00，功率>1.5mW，发散角<5mrad，带布如斯特角窗，寿命10k小时
   小光源：高亮度，LED，直流3V

1.2 光学元件
   黑玻璃镜1个，偏振片2个（带旋转镜架），半波片（λ＝632.8nm，1个），1/4波片（λ＝632.8nm，1个）， 凸透镜（f =150mm，1个），扩束器（f =4.5mm，1个）
1.3调整架
   透镜架2个，干版架1个，双位延伸架1个，光学测角台（1个），固定单缝板1个，偏振片波片架（X轴旋转架，3个）
1.4光能量测试仪（1套，硅光电池）
1.5光学导轨（长1m，宽20mm，直线度2mm，硬铝）与滑座（5个，包括横向调节座2个，升降微调座1个）
1.6 光靶1个，小白屏（70mm×50mm）1个，电源线等
2. 产品附件（除标配外，另要求配备）
2.1旋光管1个，带支架
2.2 实验指导书
参考型号：SGP-2A
	
	
	

	2
	机器视觉教学科研创新实验
	2
	1.主控系统 

硬盘120G/CPU3.0G

显卡512M/内存1G

2．摄像头采集卡
分辨率（帧频）：1280×1024 ( 8f/s)、1024×768（14f/s）、800×600（16f/s）
640×480（24f/s）、320×240（40f/s）
3.开发系统 XAVIS

4. 共2台联想（Lenovo）扬天R4960d 台式电脑（i5-4590 4G 1T 1G独显 DVDRW WIN7）
参考型号：ZM-VS1200
	
	
	


	3
	智能小车开发套件
	10
	主要配置：
1.380H车模5套，540H车模,5套（每套含车模配件一套，MG995金属舵机一个，4个高质量65mm轮胎一个，380电机一个）
2.BTN7971电机驱动板一块
3.STC12C5A60S2主控板一块
4.无线nrf24l01一对（带天线，通信距离1000米）
5.遥控手柄控制板一个
6.智能车1350Mh 7.4V锂电池一块
7.遥控手柄800mh 7.4V锂电池一块
8.5110液晶屏1块，用于手柄，显示相关信息
9.配套锂电池充电器1个
10.MPU6050加速度陀螺仪模块1个
11.USB转TTL下载线一条
12.装车利器一套
软件资源：
1.配套开发视频教程
2.智能车部分和遥控手柄部分分别为下位机和上位机。需提供上位机 下位机全套源代码。                  

  提供程序设计无线nrf24l01通信，电机PWM调速，舵机控制，ADC功能，等很多知识点。
3.提供主控板 电机驱动板原理图以及相关技术支持
主要功能：
1.左右摇杆控制模式（默认模式），即通过遥控器的左右两个遥控控制小车转向，电机正反转速度控制。
2.按键控制模式（通过遥控器上按键进行开启与关闭此模式）左边两个按键分别控制舵机转向，右边上下两个按键分别控制电机正反转。
3.重力感应模式（通过遥控器上按键进行开启与关闭此模式）通过控制遥控器前后角度与左右角度来实现对小车方向，速度控制。
小车特点：
1.采用PWM控制舵机转向，不是简单的差速及左右固定角度的转向。
2.采用PWM调速控制转速。
3、可采用NRF24L01无线通信，经测试稳定可靠。控制的方式及协议可自定义。
4、可安装循迹模块可循迹。
5、带测速码盘可测速。
参考型号：540或380
	
	
	

	4
	四足爬行机器人研究平台
	4
	四足爬行机器人是一种仿生机器人，用于模拟各种四足昆虫的行走步态和运动方式。每个腿具有两个自由度，一个抬腿，一个迈步。整个机器本体采用国家标准铝材，并经过表面特别处理，防腐蚀防刮痕，并且提供了许多扩展安装槽位和孔位，便于扩展各种机械工具或者安装各种传感器，是进行四足机器人研究的绝佳平台。由于采用标准伺服舵机，还可以方便地更换各种控制器，也是进行各种创新电子制作的绝佳平台。
一、主要技术参数：
1.尺寸（长X宽）： 30.48厘米X38.74厘米（腿到腿距离）
2.外设可扩展空间：本四脚爬虫机器人提供达854.16平方厘米的可扩展空间。
3.高度：站立高度15.24厘米，蹲下高度12.34厘米
4.离地净高：8.89厘米
5.腿运动方式：标准件为2自由度（垂直及水平）
6.负荷能力：可自设                        

7.自重： 1.13千克（带电机）
8.伺服电机规格：
a)铁芯有刷电机，自润滑防护轴承，
b)4.8伏扭矩：3.0千克/厘米，6.0伏扭矩：3.7千克/厘米
c)4.8伏速率：0.19秒/60度  无负载，6.0伏速率：0.15秒/度  无负载
d)尺寸：40毫米X20毫米X36.5毫米
e)自重：43克
二、标准配置表
序号
套件组成
配置和参数
数量
1

四足机器人对象
8个标准伺服舵机驱动
1

2

控制部分
Openduino控制器和USB下载线
1

Openduino扩展模块
1

电源适配器，电流2A；7.4v锂电池套件1套
1

3

通信部分
Zigbee通信模块
2

Zigbee通信模块适配器
1

4

编程平台
Eclipse（C语言）
1

5

执行部分
8位8段数码管
1

LCD显示模块
1

6

智能传感部分
红外测距传感器
1

超声波传感器（精度5mm,测量距离3m）
1

两自由度云台
1

三轴加速度传感器
1

7

研究部分
微小型智能全向视觉装置
1

四足爬行机器人的步态和室内定位技术等
1

参考型号：DM-SZPXR-RP
	
	
	

	5
	六足爬行机器人研究平台
	3
	六足爬行机器人也是一种仿生机器人，用于模拟各种六足昆虫的行走步态和运动方式。每个腿具有两个自由度，一个抬腿，一个迈步。整个机器本体采用国家标准铝材，并经过表面特别处理，防腐蚀防刮痕，并且提供了许多扩展安装槽位和孔位，便于扩展各种机械工具或者安装各种传感器，是进行六足机器人制作的绝佳平台。由于采用标准伺服舵机，还可以方便地更换各种控制器，也是进行各种创新电子制作的绝佳平台。
主要技术参数：
1.尺寸（长X宽）：49.68厘米X40.00厘米  腿到腿距离
2.外设可扩展空间：本六脚爬虫机器人提供达1819.35平方厘米的可扩展空间。
3.高度：站立高度15.24厘米，蹲下高度12.34厘米
4.离地净高：8.89厘米
5.腿部运动方式：2自由度（垂直及水平）
6.负荷能力： 3.4千克
7.自重： 1.81千克（带电机）
8.伺服电机规格：
a)铁芯有刷电机，自润滑防护轴承
b)4.8伏扭矩：3.0千克/厘米，6.0伏扭矩：3.7千克/厘米
c)4.8伏速率：0.19秒/60度  无负载，6.0伏速率：0.15秒/60度  无负载
d)尺寸：40毫米X20毫米X36.5毫米
自重：43克  

标准配置表
序号
套件组成
配置和参数
数量
1

六足机器人对象
12个标准伺服舵机驱动
1

2

控制部分
ARM Cortex M3控制套件（含JLink下载器和USB通讯电缆）
1

扩展学习板
1

电源适配器，电流2A；7.4v锂电池套件1套
1

3

通信部分
Zigbee通信模块
2

Zigbee通信模块适配器
1

4

编程平台
Keil C

1

5

执行部分
8位8段数码管
1

LCD显示模块
1

6

智能传感部分
红外测距传感器
1

超声波传感器（精度5mm,测量距离3m）
1

两自由度云台
1

三轴加速度传感器
1

7

研究部分
微小型智能全向视觉装置
1

六足爬行机器人的步态和室内定位技术等
参考型号：DM-LZPXR-RP
	
	
	

	6
	教学机器人完整套件
	10
	涵盖由“AT89S52”组成的51单片机最小系统和、教学机器人对象、各种传感器模块，并配合专门编写的实训教材《机器人辅助C程序设计》，中国教育机器人大赛竞赛项目，能够完成C程序设计核心课程的做学合一训练。

通过两个跳线，实现51单片机和AVR单片机切换工作或同时工作。在一块控制板上完成AVR和C51间的异种单片机间通信实验。

     配备各自独立的RS232接口，实现与计算机进行串行通信。

     配备各自独立的ISP接口，实现在系统编程。

     配备各自独立的20PIN排母接口，实现与其他设备如液晶屏、摄像头等套件的连接，从而完成更多任务。

     为每种单片机配备4组3PIN电机驱动接口，为机器人的伺服电机提供电源和驱动信号。

     提供47mm×36mm的实验面包板，结合单片机各IO口，可搭建电路，或与其他传感器连接，完成更多的单片机实验。

教学板技术参数：

     主控芯片：Atmel Atmega8 和89S52

     编程开发环境：WinAVR（AVR） KEIL(51)

     电源：6～9V直流电源

     主芯片工作电压：4.5V～5.5V

     晶振：11.0592MHz (89S52) 4MHz(AVR)

     尺寸：102 mm×97 mm    

教学机器人对象主要技术参数

     采用美国进口连续旋转伺服舵机，最大转速60RPM左右，模具成型机器人底盘和灵活的尾轮

智能传感器包括：QTI循线传感器套件1、基本传感器包1等

   扩展学习板

锂电池套件（电池盒、锂电池1对、充电器）

一共10套套件中需：搬运场地1个（色块15个）5套，机器人游中国场地5套
参考型号：DM-E255-BY
	
	
	

	7
	行星式球磨机
	1
	1 技术指标及规格参数

1.1规格：2L

1.2可配球磨罐规格：100ml、250ml、500ml

1.3可配真空球磨罐规格：100ml、250ml

1.4传动方式：齿轮传动

1.5工作方式：两个或四个球磨罐同时工作

1.6最大装样量：球磨罐容积的三分之二

1.7进料粒度：土壤料≤10mm，其他料≤3mm

1.8出料粒度：最小可达0.1um

1.9转速比(公转：自转)：1：2

1.10转速(自转)：0～580转/分 

1.11控制方式：变频无级调速、程控控制，手动、自动定时正反转，定时关机

1.12最大连续工作时间（满负荷）：48小时
2 产品附件（除标配外，另要求配备）

2.1玛瑙罐：100ML\500ML各 2个及配玛瑙球

2.2陶瓷罐：100ML\250ML\500ML各 2个及配陶瓷球

2.3聚四氟乙烯罐：100ML\500ML各 2个及配玛瑙球
3 其他要求

3.1保修期需1年以上

3.2 维修用螺杆、加力套管、内六角扳手、不锈钢筛子等等
参考型号：QM-3SP4、SFM-1、XGB2
	
	
	

	8
	管式炉
	1
	1主要参数

1.1功率：2.5 KW

1.2炉管尺寸：Dia 60 X1000 mm

1.3电源电压： 220V、单相


1.4加热元件： 电阻丝  (瑞典康泰尔)


1.5控制方式：40段程序控温 （日本岛电）


1.6炉膛材料：氧化铝多晶体纤维（美国ITP进口）


1.7控制精度：+/- 1 ℃


1.8最高温度：1200 ℃


1.9额定温度：1100 ℃


1.10加热段长度：420 mm


1.11热电偶型号：K 型


1.12表面温度：小于35 ℃


1.13空炉升温速率：小于20 Min
2 产品附件（除标配外，另要求配备）

2.1石英炉管：2 根

2.2不锈钢法兰：1 套

2.3阀门：2 个

2.4压力表：1个

2.5气嘴：2 个

2.6炉钩：1 个

2.7高温手套：1付

2.8密封圈：8 个

2.9炉塞：4个

3 其他要求

3.1保修期需1年以上

3.2 具有过温保护 断偶保护过温或断偶时电炉加热电路自动切断，（当电炉温度超过1620度或热电偶烧断时，主电路上的交流继电器会自动断开，主电路断开，面板上ON灯熄灭，OFF灯亮，有限的保护电炉）。

3.3具有断电保护功能，即断电后再给电启动炉子时、程序不是从起始温度开始升、而是从断电时炉温开始升。

3.4漏电保护功能

装漏电空气开关，当炉体漏电时自动断电，以确保使用的安全性。

安全保护系统
炉体上带有空气开关和保险丝 ，当电流超过空开的额定电流时，空开会自动跳开，有效的保护电炉。

3.5开关保护系统


安装行程开关，当炉盖打开时继电器会自动切断主电源，有效地保证使用者的安全。
参考型号：OTL1200-气氛管式炉、OTF-1200X-100、　TL1200-III管式炉
	
	
	

	9
	水热合成反应釜（高压反应釜）
	20
	1主要参数：

1.1外壳材质为304优质不锈钢

1.2内衬材质为聚四氟乙烯
1.3安全温度为220℃

1.4最高压力为3MPa
参考型号：KH-100ml 
	
	
	


参考型号：SPIN215、GT16-3A

	
	
	
	

	11
	超纯水系统
	1
	1技术参数

1.1进水水源：城市自来水

1.2制水量：5升/小时

1.3出水流量：1.5-2.0升/分钟（水箱储水时,可调整流速）

1.4电导率：≤源水电导率x2%

1.5UP出水水质：电阻率18.2MΩ.cm；微颗粒物≤1个/ml，微生物≤1cfu/ml；重金属离子≤0.1ppb，总有机碳TOC≤20ppb

1.6主机类型：台上式

1.7水质预处理器：10寸3通道/外置式

1.8适用范围：液相色谱分析(HPLC)；IFV、PCR、；动植物细胞培养、电化学界面研究、基因研究、试管婴儿等实验项目。

1.9水箱配置：15升压力纯水箱
参考型号：UPH-IV-5T、UPH-IV
	
	
	

	12
	超净工作台
	1
	1技术参数：
1.1显示方式：LCD
1.2空气流向：垂直流
1.3工作面：一个
1.4洁净等极：100级@≥0.5µm（美联邦209E）
1.5工作区风速范围：0.1-0.6m/s（可调）
1.6噪音：≤62dB
1.7振动半峰值：≤3µm（X、Y、Z方向）
1.8照度：≥300LX
1.9工作区尺寸(mm)：870×700×520
1.10高效过滤器规格及数量(mm)：820×615×50×①
1.11荧光灯/紫外线规格及数量：20W×①/20W×①
1.12电源：AC220±10V  50/60Hz
参考型号：SW-CJ-1FD
	
	
	

	13
	高压蒸汽灭菌器
	1
	1技术参数：
1.1有效容积：18L
1.2外观特征：整机全不锈钢
1.3电源与功率：220V、2KW
1.4具有以下功能：   

◆移位式快开盖结构

◆自动排放冷空气

◆最高工作压力0.142Mpa

◆自涨式密封

◆工作温度(126℃)

◆电加热方式

◆双刻度二类读数压力表

◆操作简便、安全可靠

◆压力自锁联动盖装置
参考型号：SYQ.DSX-280A、YX280A
	
	
	

	14
	磁力搅拌器
	1
	1技术参数：
1.1电源：AC220V±10%
1.2搅拌转速：100-1300r/min
1.3搅拌容量：1000ml*6
1.4电机转矩：12.5mN*m
1.5转速显示精度：±10r/min
1.6工作方式：六工位
参考型号：84-1A、AMM-6
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	电子天平
	1
	1技术参数：
1.1最大称量200g
1.2称量精度0.1mg

1.3最小显示值0.0001g
参考型号：FA2004
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	移液器
	1
	1技术参数：
1.1量程：0.1-2.0μl、0.5-10μl 、10-100μl、100-1000μl并适配相应的吸头
1.2准确度%：±1.6~±0.8
1.3精确度%：±0.8~±0.2
参考型号：Optipette
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	无油真空泵
	1
	1技术参数：
1.1空载流量：100L/min
1.2电 压：AC220/50Hz
1.3最大真空度：-740mmHg
1.4噪 音：59dB
1.5输入功率:560w
参考型号：KYP-200H
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	化学实验台
	1
	1技术参数：
1.1规格：高800mm，深750mm,长度2000mm
1.2 钢木结构
1.3实验台的台面通常为实芯理化板，有一定的硬度，并且较为耐受化学试剂。
1.4实验台本身的重量较大，安装一般比较稳固，不易晃动，用于电子天平等操作亦可。
1.5实验台下方通常有抽屉和橱门，可收纳各类器材。
1.6桌面配试剂架一排。
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	分析天平
	5
	1、称量范围：0~200g 

2、分度值：0.1mg 

3、光学读数范围：0~10.mg

4、机械加码范围：10~990mg
参考型号：TG328B
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	虚拟仪器创新实验套件　
	12
	1、性能如下：

（1）200 kS/s和16位的两个模拟输入及输出

（2）8个数字输入和输出线

（3）60伏万用表，用于测量电压、电流和电阻

（4）将硬件与8个现成软件定义的仪器相结合，包括函数发生器、示波器和数字万用表（DMM），可携带、由USB供电且经久耐用，可进行即时的教学、编程以及创新项目

（5）实现采集音频信号等应用，也可用于NI教学实验室虚拟仪器套件II（NI ELVIS II）硬件平台，从而随时随地扩展实验

2、包括如下部分：

NI myDAQ - University Kit - Hardware Only  12套

LabVIEW Base Development System, 1Windows, English. NI Software Service provides free, automatic upgrades for your software & access to NI Application Eng via  hone/email for tech support.Single Seat NOT CONCURRENT 1 Year(s) LabVIEW Standard Service Program
参考型号：NI myDAQ   University Kit
	
	
	


